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Problema 1 

Considerar el sistema dinámico de primer orden descripto por 3
111 xkxx ⋅+=& , siendo 

ℜ∈k . 

 

a) Dibujar el plano de fase para los casos siguientes: k=0, k=-1 y k=+1 

b) Indicar para cada caso si el sistema tiene puntos de equilibrio, y la naturaleza 

(estable/inestable) de los mismos. 

c) ¿Se puede establecer una condición inicial arbitraria en cualquier punto del 

espacio de estados? La condición inicial (1,1), ¿se puede establecer para 

cualquier valor de k? 

 

 

Problema 2 

Considere el siguiente sistema de control de un puente de tiristores para una carga 

RL. El puente de tiristores es de 6 pulsos, y debe entregar una corriente con las 

siguientes características: 
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L = 159 mH RL = 10 Ω RS = 0,1 Ω 

 

(a) Obtener la tensión Vl requerida. 

 

(b) Obtener el transferencia del controlador GC(s) y la realimentación H(s) para que 

el sistema posea las siguientes características: 

• Módulo de transferencia de lazo cerrado en baja frecuencia igual a 
V
A

V

I

REF

O
1= . 

• Máximo ancho de banda. 

• Margen de fase ≥ 45º. 

• Ruido en la corriente de salida debido a la tensión VN igual a 100mA. 

 

(c) Diseñar un circuito para realizar las transferencias GC(s) y H(s). 
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Problema 3 

Para el sistema de control de temperatura mostrado en la figura, calcular ∆EMAX para 

obtener un margen de fase 45º en condiciones de operación continua. 
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